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HandgefUhrte Schlelfmaschine, Schleifmaschinen-Halteei nheit 
sowie Schlelfmaschinen-Gehause 

Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer handgefiihrten Schleifmaschi- 
ne, einer Schleifmaschinen-Halteeinheit sowie einem Schleif- 
maschinen-Gehause nach den Oberbegrif f en der unabhangigen An- 
sprliclxe . 

Handgefuhrte Schleifmaschinen wie Schwingschleif er oder Del- 
taschleifer sind bekannt, Derartige Gerate weisen ein hohes 
Gewicht und teilweise einen hohen Schwerpunkt auf^ was die 
Handhabung der Schleifmaschine erschwert. 



Vorteile der Erf indung 

Die Erfindung geht aus von einer handgefiahrten Schleifmaschi- 
ne mit einem GehSuse, das in seiner Ausdehnung im Wesentli- 
Chen auf eine Grundflache der Schleifplatte beschrankt ist. 
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Es wird verges chlagen, dass das Gehause zur Aufnahme einer 
Akkumulatoreinheit vorgesehen ist. Bevorzugt weist das Gehau- 
se eine Aufnahraevorrichtung fiir eine Akkumulatoreinheit mit 
einem oder mehreren Akkumulatoren auf . Bevorzugt sind in dem 
Gehause wenigstens ein Motor^ ein Schleif antrieb fiir eine 
SchO-eifplatte, die Akkumulatoreinheit sowie eine Elektronik- 
einheit angeordnet, wodurch eine sehr kompakte und gut hand- 
habbare Schleif maschine geschaffen wird, Zur guten Handhabung 
tragt ein tief liegender Schwerpunkt der Schleifraaschine bei, 
Verglichen mit der kompakten Gehausegrofie ist die verfiigbare 
Schleif flache gro^. Durch eine geeignete Abstimmung der Kom- 
ponenten wie Motor und Akkumulatoreinheit sowie Schleifklotz 
kann eine hohe Leistung bei geringem Gewicht erreicht werden. 
Gunstig ist, die Akkumulatoren parallel zueinander und paral- 
lel Oder in einem kleinen Winkel gegenuber der Schleifplatte 
anzuordnen- Der Motor ist vorzugsweise ein Gleichspannungs- 
Motor mit einer Betriebsspannung. zwischen typischerweise 1,2 
Volt und 14,4 Volt. Optional kann die Schleifmaschine auch 
fur Netzspannungsbetrieb ausgebildet sein, Besonders vorteil- 
haft fiir eine handliche Schleifmaschine ist, diese im Akkube- 
trieb zu betreiben, da dann deren Betrieb nicht durch nachzu- 
fiihrende Kabel gestort wird und der Bediener ungestort arbei- 
ten kann. Ebenso wird das Gewicht von Transf ormator und Kabel 
eingespart, was die Handhabung und das Gewicht weiter verbes- 
sert . 

Gunstig fur einen flexiblen Einsatz ist, die Schleifmaschine 
so auszugestalten, dass wahlweise mit Netzbetrieb oder Akku- 
mulatorenbetrieb gearbeitet werden kann. 
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Eine besonders kompakte Bauweise kann bei hoher Schleifleis- 
tung beibehalten werden, wenn als Akkuinulatoren fur die Akku- 
mulatoreinhelt Lithirim-Ionen-Zellen verwendet werden. Ein 
giinstiges Verhaltnis zwischen Anordnung und Anzahl der Akku- 
zellen in der Akkumulatoreinheit und deren Ausgangsleistung 
ist die Verwendung der Lithium-Ionen-Zellen umfassenden Akku- 
mulatoreinheit mit einer Ausgangsspannting im Bereich von 7,2 
Volt. Ist eine besonders hohe Schleif leistung im Akkubetrieb 
gefordert, ist die Verwendung der Lithium-Ionen-Zellen- 
Akkumulatoreinheit mit einer Ausgangsleistung von 10,8 Volt 
gtinstig. 



Besonders handlich kann die Schleifmas chine ausgebildet wer- 
den, wenn das Gehause in seiner GehSuseerstreckung senkrecht 
zur Grundflache hochstens so groB ist wie seine Langserstre- 
ckung entlang der Grundflache. Dadurch liegt der Schwerpunkt 
vorteilhaft tief in der Nahe der Schleif platte . Vorzugsweise 
weist die Schleifplatte eine Spitze auf , wodurch eine gute 
Ecken- und Kantengangigkeit erreicht wird. Besonders vorteil- 
haft ist die Schleifplatte deltafSrmig oder aus zwei mit ih- 
rem stumpfen Ende aneinander grenzenden deltaformigen Flachen 
ausgebildet . 

Ist die Schleifplatte einstiickig mit ihrem Lagerf lansch, mit 
SchwingfiiBen sowie deren gehauseseitiger Aufnahme ausgebil- 
det, kann diese besonders kostengunstig gefertigt und deren 
Montage vereinfacht werden. 

Ein gutes Verhaltnis von Schleif leistung, Handlichkeit, Ge- 
wicht und Kosten ergibt slch in einer bevorzugten Ausgestal- 
tung, wenn bei bevorzugten inittleren Betrlebsspannungen der 
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Motor senkrecht zur Schleifplatte angeordnet ist. Bei einer 
vorteilhaften Betriebsspaimung um etwa 7 Volt ist die Bauholie 
des Motors relativ klein^ so dass der Motor senkrecht in das 
niedrige Gehause der Schleifmaschine eingebaut warden kann. 
Im Bereich der genannten Betriebsspannung ergibt sich eine 
giinstige Schleifleistung in Form einer maximalen Schleifdauer 
mit einer einzigen Akkumulatorladung bei vertretbarer Motor- 
und AkkiamulatorgroBe, was auch ein gunstiges Gewicht dieser 
Komponenten ermoglicht. Eine Platz sparende Anordnung ergibt 
sich bei senkrecht stehendem Motor, wenn eine Elektronikein- 
heit mit einer Flachseite parallel zur Schleifplatte angeord- 
net ist. 

Gtinstig fiir das Gewicht ist ebenfalls,. einen mit der Schleif- 
platte verbundenen Schleifklotz zur Aufnahme einer Schleif- 
scheibe aus einem Elastomer^ beispielswelse Guinmi oder Giammi- 
schaum, auszubilden. Optional kann auch Kork verwendet wer- 
den, Ferner kann bei senkrecht eingebautem Motor ein kosten- 
giinstiges als Stirnradgetriebe ausgebildetes Getriebe einge- 
setzt werden, Durch das Getriebe kann eine Lagerbelastung der 
Schleifplatte herabgesetzt werden. 

Um den Motor einerseits in einem vorteilhaften Wirkungsgrad- 
bereich betreiben zu konnen, andererseits eine Schwingzahl 
von nur unwesentlich iiber 10 000/min zuzulassen, weist das 
Getriebe sinnvollerweise eine Obersetzung von hQchstens 1=3^ 
besonders bevorzugt um i«2, auf . Die dadurch erzielte Motor- 
drehzahl von etwa 20 000/min liegt in einem fur derartige Mo- 
toren gianstigen Drehzahlbereich, 
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Wird eine hohere Schleifleistung gefordert, ist es vorteil- 
haft. In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung einen Motor 
parallel zur Schleifplatte anzuordnen, Dadurch kann ein gro- 
Aerer und leistungsfahigerer Motor sowie eine Akkumulatorein- 
heit mat grofierer Kapazitat verwendet warden. Gtinstig ist 
dann auch, eine Elektronikeinheit mit einer Flachseite senk- 
recht ziar Schleifplatte anzuordnen. Zweckmaliigerweise ist ein 
Getriebe zwischen Motor und dem Schleif antrieb dann als Ke- 
gelgetriebe ausgebildet. 

In einer gtinstigen Weiterbildung der Erfindung weilst das Ge- 
hause eihen Elektroanschluss zum AnschlieAen eines Iiadegerats 
auf . Dann kann bei entleerter Akkumulatoreinheit diese im Ge- 
hause verbleiben und aufgeladen werden, 

Ein Betrieb der Schleifmaschine kann auch bei entladener Ak- 
kumulatoreinheit ermoglicht werden, wenn der - 
Elektroanschluss dazu vorgesehen ist, zumindest in einem Be- 
triebsmodus eine Betriebsstromversorgung zu gewahrleisten. 
Dazu kann der Elektroanschluss wahlweise an ein Ladegerat o- 
der an en Netzkabel anschliefibar sein und besonders vorteil- 
haft eine Schaltvorrichtung umfassen, die das Schleifgerat 
bei eingestecktem Netzkabel automatisch in einen Betriebsmo- 
dus schaltet^ in dem die Schleifmaschine den Betriebsstrom 
aus einen Stromnetz bezieht. Ferner ist es denkbar^ das ein 
zum Aufladen der Akkumulatoreinheit geeigneter Transformator 
im Gehause integriert ist, so dass die Akkumulatoreinheit 
sich bei angeschlossenem Netzkabel automatisch auflSdt. 

Ferner wird eine Schleif mas chinen-Halteeinheit vorgeschlagen, 
bei der ein Anschluss zum Verbinden mit einem Ladegerat vor- 
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gesehen ist, der beim Einsetzen einer Schleifmaschine akti- 
vierbar ist. Dann kann die Schleifmaschine in kurzen Be- 
triebspausen dort abgestellt werden und gleichzeitig aufgela- 
den werden. Die Schleifmaschine kann zur Aufbewahrung, zum 
Laden \jnd/oder zxrni Ablegen wahrend Schleifpausen eingehSngt 
Oder eingeschoben werden. 

Glinstig ist, in der Schleifmaschinen-Halteeinheit ein Aufnah- 
raemittel flir Schleifzubehor vorzusehen, wie etwa Schleifblat- 
ter und dergleichen. 

Weiterhin wird ein Schleifmaschlnen-GehSuse zum EinhSusen zu- 
mindest eines Motors, eines Schleifantriebs fUr eine Schleif- 
platte sowie einer Elektronikeinheit vorgeschlagen, mit einer 
Grundflache zura Verbinden inait einer Schleifplatte, deren 
LSngserstreckung mindestens so grofi ist wie eine Gehause- 
erstreckung senkrecht zur Grundflache und die eine Aufnahme- 
vorrichtung fur eine Akkumulatoreinheit aufweist. Dies ergibt 
ein kompaktes, handliches und formschones Gehause, insbeson- 
dere wenn die Akkumulatoreinheit Lithium-Ionen-Zellen um- 
fasst. 

In einer vorteilhaf ten Ausgestaltung ist das Schleifmaschi- 
nen-Gehause in eine erste und eine zweite Gehausehalbschale 
geteilt, wobei Mittel zum Haltern eines Motors und/oder einer 
Elektronikeinheit und/oder der Akkumulatoreinheit und/oder 
eines Getriebes und/oder eines Schleifantriebs flir eine 
Schleifplatte vorgesehen sind, welche in eine oder beide Ge- 
hausehalbschalen eingelegt werden. Dies vereinfacht einen Zu- 
saramenbau der Schleifmaschine. Zwischen elektrischen und me- 
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chanischen Bauteilen ist im Schleifmaschinen-Gehause zweckma- 
Bigerweise eine Staubabdichtung vorgesehen. 



Zeichnting 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der f olgenden Zeichnungsbe- 
schreibung. In der Zeichnung sind Ausf uhrungsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Die Zeicliniing, die Beschreibung imd 
die Anspriiche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination, 
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmaBigerweise auch einzeln 
betrachten und zu sinnvollen weiteren Kombinationen zusammen- 
fassen. 



Es zeigen: 



Fig. 1 eine Gesamtansicht einer bevorzugten Schleif- 
maschine,^ 

Fig- 2 eine Ansicht der Schleifmaschine m±^ aufge- 

schnittenem Gehause mit einer ersten bevorzug- 
ten Ausgestaltung itiit senkrecht zu einer 
Schleifplatte angeordnetem Motor nnd einem 
Schleifplatten-Antrieb zwischen Motor und Ak- 
k\miulator/ 

Fig. 3 einen Querschnitt durch die Schleifmaschine 
mit senkrecht zur Schleifplatte angeordnetem 
Motor und Motor und Akkumulator neben einem 
Schleifplatten-Antrieb^ 

Fig. 4 eine Ansicht einer alternativen Schleifmaschi- 
ne mit aufgeschnittenem Gehause mit einer er- 



wo 2005/108010 



PCT/EP2005/050746 



- 8 - 

sten bevorzugten Ausgestaltung init parallel 
zur Schlelfplatte angeordnetem Motor ^ 

Fig. 5 Br b, c, d vier Varianten zur Lagerung einer 
Schlelfplatte^ 

Fig. 6 ar b eine Aufsicht auf eine bevorzugte Schlelf- 
platte von schrag unten (a) und eine Aufsicht 
auf die Schlelfplatte von oben (b) ^ 

Fig. 7 ar b eine Aufsicht auf ein Gehause mit geteilter 
Kunststoffschale (a) und eine Ansicht des Ge- 
hauses von hinten (b) und 

Fig. 8 eine Aufsicht auf eine bevorzugte Schleifma- 
schinen-Halteeinheit mit iadegerat und elnge- 
setzter Schleifmaschine- 



Beschreibiang der Ausfiihrungsbeispiele 

In den Figuren sind im Wesentlichen gleich bleibende Telle 
grundsatzlich mit den gleichen Bezugszeichen beziffert- 
Eine Ansicht einer bevorzugten handgef iihrten Schleifmaschine 
10 ist in Figur 1 zu sehen. Die Schleifmaschine 10 weist ein 
relativ flaches GehSuse 12 auf, das tiber einer Schlelfplatte 
30 sitzt. An deren Unterseite ist ein Schleifklotz 60 ange- 
ordnet, der mit einem Schleif papier 62 bezogen ist. Vorzugs- 
weise ist der Schleifklotz 60 aus Zellgummi gebildet- Das Ge- 
hause 12 ist in seiner Ausdehnung im Wesentlichen auf eine 
Grundflache 38 der Schlelfplatte 30 beschrankt. tJber einer 
Grundflache 4 6 des Gehauses 12 sind im Wesentlichen alle Kom- 
ponenten der Schleifmaschine 10 angeordnet, die sich inner- 
halb des Gehauses 12 beflnden. Das Gehause 12 ist in seiner 
Gehauseerstreckung 26 senkrecht zur Grundflache 38 hochstens 
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so groB wie seine maximale Langserstreckung 24 entlang der 
Grundflache 38. Im oberen Bereich zeigt das Gehause 12 an ex- 
nam stumpfen Ende 74 der Schleifplatte 30 eine Einbuchtung, 
wobei sich das Gehause 12 nach oben wieder verbreitert, so 
dass die Schleifmaschine 10 gut und sicher in der Hand eines 
Bedieners zu fiihren ist. Das Gehause 12 weist an seiner 
Stirnseite ein Schaltmittel 20 auf, beispielsweise eine 
Schalttaste^ einen Schiebeschalter oder dergleichen, mit dem 
ein nicht dargestellter Motor der Schleifmaschine 10 einge- 
schaltet und ausgeschaltet werden kann, 

Figur 2 zeigt eine Ansicht einer bevorzugten Schleifmaschine 
10 mit aufgeschnittenem Gehause 12, In dem Gehause 12 ist ein 
Motor 14,. ein Schleif antrieb 16 fur eine Schleifplatte 30 und 
eine Elektronikeinheit 18 angeordnet. Die Schleifplatte 30 
ist an ihrer Unterseite mit einem Schleifklotz 60 verbunden^ 
der mit einem Schleifblatt 62 versehen ist, Der Motor 14 ist 
senkrecht zur Schleifplatte 30 ausgerichtet und treibt den 
Schleif antrieb 16 iiber ein als Stirnradgetriebe ausgebildetes 
Getriebe 50 an. Der Schleif antrieb 16 ist auf einem Lager- 
flansch 32 der Schleifplatte 30 abgestutzt, Der Motor 14 und 
der Schleifantrieb 16 mit dem Lagerf lansch 32 sind zwischen 
mit der Schleifplatte 30 verbundenen SchwingfuBen 34 angeord- 
net. Die SchwingfiiBe 34 weisen an ihren von der Schleifplatte 
30 abgewandten Enden gehauseseitige Aufnahmen 36 auf^ mit de- 
nen sie im Gehause 12 beweglich lagern. Dabei ist der Lager- 
flansch 32 rechts von einem Massenmittelpunkt der Schleif ~. 
platte 30 angeordnet und befindet sich zwischen dem Motor 14 
und einer Akkumulatoreinheit 28. 
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An der Vorderseite und Riackseite des Gehauses 12 und auch 
seitlich sind Einbuchtungen in dessen jeweiligen Stirnflachen 
vorgesehen^ so dass die Schleifmaschine 10 mit einer Hand o- 
der auch mit beiden Handen eines Bedieners komfortabel ge- 
fuhrt werden kann. 

Eine Elektronikeinheit 18 r insbesondere eine rait elektrischen 
Bausteinen besttickte Platine, ist init einer Flachseite 58 pa- 
rallel zur Schleifplatte 30 angeordnet- 

Oberh-alb der Elektronikeinheit 18 und neben dem Getriebe 50 
ist eine Akkumulatoreinheit 28 bestehend aus zwei parallel 
angeordneten Akkuraulatoren angeordnet^ die ungefahr parallel 
zur Schleifplatte 30 liegen. Giinstig sind zwei Akkuraulatoren 
mit einer Gesamtspannung von 7,2 Volt. Die Akkumulatoreinheit 
28 ist uber nicht naher dargest elite Kabel und Stecker zum 
Zwecke des Austauschs ira Reparaturfall mit der Elektronikein- 
heit 18 verbunden, konnen aber auch uber eine Feder-Kontakt- 
Verbindungr ahnlich wie bei Taschenlampen und dergleichen, 
elektrisch kontaktiert sein. Im Bedarfsfall kann die Akkumu- 
latoreinheit 28 einfach ausgetauscht werden. Vorzugsweise ist 
die Akkumulatoreinheit 28 eine Lithium-Ionen-Zellen- 
Akkumulatoreinheit . 

An der Riickseite des Gehauses 12 ist ein rait der Elektronik- 
einheit 18 verbundener Elektroanschluss 56 in Form einer 
Kupplungsdose zum Verbinden mit einem nicht dargestellten La- 
degerat zum Laden der Akkumulatoreinheit 28 vorgesehen. Wei- 
terhin kann eine Ladeanzeige am Gehause 12 vorgesehen sein, 
die sich an einer fur einen Bediener giinstigen Stelle mog- 
lichst in der Nahe der Elektronikeinheit 18 befindet. Vor- 
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zugsweise ist hierzu eine zweifarbige Leuchtdiodeneinheit 
vorgesehen^ welche in einer ersten Farbe, z.B, Orange^ den 
Ladebedarf iind in einer zweiten Farbe, z.B. Griin, einen abge- 
schlossenen Ladevorgang signalisiert . Beim Einschalten der 
Schleifmaschine 10 erlischt die Leuchtdiodeneinheit zweclona- 
fiigerweise. 

Das Gehause 12 ist aus zwei Gehausehalbschalen gebildet, von 
denen in Fagur 2 nur eine Gehausehalbschale 40 dargestellt 
ist. Innerhalb des Gehauses 12 sind Halterungen vorgesehen, 
in die die Komponenten im Inneren des Gehauses 12 eingelegt 
werden konnen. An seiner Ruckseite weist das Gehause 12 eine 
Entnahmemogliciikeit flir die Akkumulatoreinheit 28 axx±. 

Figur 3 zeigt einen Querschnitt durch. eine Schleifmaschine 
10, bei der alternativ ein Schleifantrieb 16 seitlich eines 
Motors 14 so angeordnet ist, dass der Schleifantrieb 16 links 
von einem Massenmittelpunkt der Schleifplatte 30 angeordnet 
ist- Dabei befinden sich Motor 14 und Akkumulatoreinheit 28 
beide auf einer einzigen Seite des Schleif antriebs 16. 

Figur 4 zeigt eine Ansicht einer bevorzugten Schleifmaschine 
10 mit geoffnetem Gehause 12, bei der ein Motor 14 liegend 
angeordnet und mit einem als Kegelgetriebe ausgebildeten Ge-- 
triebe 52 einen Schleifantrieb 16 einer Schleifplatte 30 an- 
treibt. Beziiglich gleich bleibender Merkmale und Funktionen 
kann auf die Beschreibung zum Ausftihrungsbeispiel in den Fi- 
guren 2 und 3 verwiesen werden- Diese Anordnung ist fur hohe- 
re Schleifleistungen geeignet, bei denen der Motor 14 eine 
hohere Leistung erbringen muss und eine leistungsstarkere Ak- 
kumulatoreinheit 28 notwendig ist, wobei der en Baugr5Be ent- 
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sprechend zuninrmt. Das Gehause 12 weist an seiner vorderen 
Stirnseite ein Schaltmittel 20 auf , welches vMaer eine Schalt- 
stange 22 einen als Dmickachalter ausgebildeten Schalter ei- 
ner Elektronikeinheit 18 betatigt. Die Akkumulatoreinheit 28 
5 liegt tiber der Schaltstange 22 und ist in einem kleinen Win- 
kel gegeniiber der Schleifplatte 30 angestellt. 

Die Schleifplatte 30 ist vorzugsweise mit einer Spitze 70 und 
insbesondere deltaformig ausgebildet. Hinsichtlich einer Zu- 
10 ordnung einer Lagerstelle 76 fiir einen ein Lager der Schleif- 
platte 30 bildenden Lagerflansch 32 sind grundsatzlich drei 
varianten moglich, sofern sich der Schleif antrieb 16 auf ei- 
ner Synrnietrieachse 72 der Schleifplatte 30 befindet. Die Va- 
rianten sind in den Figuren 5 a, b, c, d dargestellt. 

15 

Ausgehend von der Spitze 70, von der die Syinmetrieachse 72 
der schleifplatte 30 ausgeht, kann die Lagerstelle 76 zwi- 
schen der Spitze 70 und einem Massenmittelpunkt 78 liegen 
(Figur 5 a). Alternativ kann die Lagerstelle 7 6 zwischen dem 
20 Masseninittelpunkt 78 und einem stumpfen Ende 74 der Schleif- 
platte 30 liegen <Figur 5 b) . Bei diesen Ausftihrungen be- 
schreibt jeder Punkt der Schleifplatte 30 bzw. jedes Schleif- 
korn eines mit dieser verbundenen Schleifblatts, eine eigene 
individuelle Bahnkurve. Die Bewegungen der Schleif korner sind 

25 iiberwiegend elliptisch, wobei die GroBe der Ellipsen mit der 
Entfernung zum Schleifantrieb 16 (Figur 3) zunimmt. Aber auch 
das Verhaltnis ihrer Halbachsbn andert sich stSndig. Ihr 
grofites VerhSltnis ist an der Peripherie der Schleifplatte 30 
zu finden. Bei der Anordhung nach Figur 4 a bewegt sich die 

30 Spitze 70 der Schleifplatte 30 auf einer elliptischen Bahn, 
die mit ihren groBen Halbachsen quer zur Syinmetrieachse 72 
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der Schleifplatte 30 liegt. Bei der Anordnung nach Figur A b 
bewegt sich die Spitze 70 in Richtung der Symmetrieachse 72. 
Beide Ausfiihrungen haben den Vorteil, dass die in jedera Punkt 
der Schleifplatte 30 unterschiedlichen Bewegiangen ein sehr 
gutes Schliffbild erzeugen. Die Anordnung nach Figur 4 b hat 
noch den besonderen Vorteil^ dass die in Richtung der Symmet- 
rieachse 72 liegende Ellipse sehr gute Voraussetzungen bie- 
tetr um in Ecken zu schleifen. 

Die Anordn\ing in Figur 5 c zeigt alternativ eine Lagerung der 
Schleifplatte 30 im Massenmittelpunkt 78 und stellt einen 
gunstigen Kompromiss zwischen Bewegungsbahnen von Schleifkor- 
nern und positiven Aspekten hinsichtlich einer Auswuchtbar- 
keit der Schleifplatte 30 daf. Die Bewegungsbahnen der 
Schleifkorner sind an jeder Stelle der Schleifplatte 30 einem 
Kreis angenSLhert und erm5glichen ein vibrationsarmes Arbei- 
ten. Zusatzlich entspricht dies einer iiblichen Ausbildung der 
Schleifplatte 30. 

Bei der Anordnung in Figur 5 d liegt der Schleif antrieb 16 im 
Massenmittelpunkt 78 einer zweiachs-symmetrischen Schleif- 
platte 30, bei der zwei deltaformige Schleif blatter an ihrem 
jeweiligen stumpfen Ende 74 zusairauengef iigt sind und deren 
Symmetrieachse 72 zwei Spitzen 70, 54 verbindet . Mit dieser. 
Ausgestaltung ist eine besonders gute Ecken- und Kantengan- 
gigkeit der Schleifmaschine 10 ebenso moglich wie eine gute 
Handhabbarkeit sowie eine gute Nutzung der zwei symmetrisch 
angebrachten Deltas chleifblatter. Die Anordnung ISsst sich 
gut und einfach auswuchten. Eine giinstige Anordnung von 
SchwingftiBen 34 sowie deren Anzahl lasst sich mit einem libli- 
chen Krafte-Berechnungsprograram berechnen. 
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Die Figuren 6 a, b zeigen eine bevorzugte Schleifplatte 30. 
Die Schleifplatte 30 ist einstiickig mit ihrem Lagerflansch 
32 r mit SchwlngfliAen 34 sowie deren gehausesei tiger Aufnahme 
36 ausgebildet. An ihrer Unterseite ist die Schleifplatte 30 
, mit einer Gitterstruktur versehen, die ein geringes Gewicht 
bei maximaler Versteifung mit sich bringt (Figur 6 a) , Auf 
ihrer Oberseite ist die Schleifplatte 30 glatt ausgebildet, 
wobei Schwingfufie 34 entlang einer von einer Spitze 70 ausge- 
henden Symmetrieachse 72 zu beiden Seiten des Lagerf lanschs 
32 ahgeordnet sind (Figur 6 a) . 

Die Figuren 7 a, b zeigen eine Aufsicht und eine Rttckansicht 
der Schleifmaschine 10. Deutlich ist in Figur 7 a zu erken- 
nen, dass das Gehause 10 in zwei mit einer Naht 44 verbunde- 
nen Gehausehalbschalen 40, 42 geteilt ist. Bevorzugt sind die 
Gehausehalbschalen 40, 42 als Kunstatof fhalbschalen ausgebil- 
det. In der Ansicht von oben ist zu erkennen, dass die Aus- 
dehnung des Gehauses 12 im Wesentlichen auf eine Ginandflache 
38 einer Schleifplatte 30 beschrankt ist. Lediglich an ihrem 
stumpfen Ende 74 ragt das Gehause 12 geringfugig iiber die 
Grundfiache 38 hinaus . Die Ruckansicht (Figur 4 b) lasst eine 
gedrungene Gehauseform erkennen mit seitlichen Einbuchtungen, 
die eine gute Griff igkeit der Schleifmaschine 10 in der Hand 
eines Bedieners ermOglichen . 

Ferner ist ein Ladegerat 88 vorgesehen (Figur 8), welches 
beispielsweise als kostengiinstiger Stundenlader mit einera iib- 
lichen Ladestrom zwischen 200 mA bis 300 mA ausgefiihrt ist, 
und das zum Adaptieren an eine Wandsteckdose ausgebildet ist. 
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Weiterhin ist in Figur 8 eine Schleifmaschlnen-Halteeinheit 
80 vorgesehen^ in welche die Schleifioaas chine 10 ziim Aufbewah- 
ren, zum Laden und/oder zuin Ablegen wahrend Schleifpausen 
eingehangt oder eingeschoben werden kann. Die Schleifmaschi- 
5 nen-Halteeinheit 80 umfasst das Ladegerat 88 und weist ein 
Kabel 86 zum Anschluss des Ladegerats 88 an ein Stromnetz 
auf f so dass bei einem Anbringen der Schleifmaschine 10 in 
der Schleifmaschinen-Halteeinheit 80 automatisch ein Auf laden 
der Akkumulatoreinheit 28 der Schleifmaschine 10, etwa liber 
10 einen Ladeanschluss 82, erfolgt. Die Schleifmaschinen- 
Halteeinheit 80 kann zweckmaBigerweise auch als Behaltnis fur 
Schleifzubehor, z.B. Schleif blatter, Verwendung finden. Hier- 
zu ist ein Aufnahmemittel 84 vorgesehen. 

15 Wird in den Elektroanschluss 56 ein hier nicht dargestelltes 
Netzkabel eingesteckt/ schaltet die Schleifmaschine 10 auto- 
matisch in einen Netz-Betriebsmodus um, in dem eine Betriebs- 
stromversorgung durch eine Netzspannung und durch den Elekt- 
roanschluss 56 gewahrleistet ist und in dem die Akkumulator- 

20 einheit 28 abgekoppelt ist. 
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Ansprliche 

1. Handgefuhrte Schlelfmaschine mit einem Gehause (12)^ das 
in seiner Ausdehnung im Wesentlichen auf eine Grundflache 
(38) einer Schleifplatte (30) beschrankt ist, dadurcli ,ge- 
kennzelchnel:, dass das GehSuse (12) zur Aufnahrae einer 
Akkumulatoreinlieit (28) vorgesehen ist. 

2. Schleifmaschine nach Anspruch 1, gekennzeichnet durcsh ei- 
ne Akkumulatoreinheit (28), die Lithium-Ionen-Zellen auf- 
weist . 

3. Schleifmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Gehause (12) in seiner Gehauseerstre- 
ckung (26) senkrecht zur Grundflache (38) hochstens so 
groB ist wie seine I^angserstreckung (24) entlang der 
Grundflache (38) . 

4. Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Ansprtiche, 
gekennzeichnel; durch eine Schleifplatte (30) , die einstti- 
ckig mit ihrem Lagerflansch (32), mit SchwingfiiBen (34) 
sowie deren geh^useseitiger Aufnahme (36) ausgebildet 
ist. 
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5. Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Ansprtiche, 
gekennzelchnel: durch einen Motor (14) , der senkrecht zur 
Schleifplatte (30) angeordnet ist. 

6. Schleifmaschine nach Anspruch 5, gekennzexchnei: durch ei- 
ne Elektronikeinheit (18) r die rait einer Flachseite (58) 
parallel zur Schleifplatte (30) angeordnet ist. 

7. Schleifmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurcb 
gekennzeichneti. dass ein Motor (14) parallel zur Schleif- 
platte (30) angeordnet ist- 

8. Schleifmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet ^ 
dass eine Elektronikeinheit (18) mit einer Flachseite 
(58) senkrecht zur Schleifplatte (30) angeordnet ist. 

9. Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
gekennzelchnel durch ein Getriebe (50, 52) , das zwischen 
Motor (14) und einem Schleifantrieb (16) der Schleifplat- 
te (30) angeordnet ist und ein tibersetzungsverhaltnis von 
hochstens 3 aufweist. 

10. Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
gekennzelchnet durch eine Schleifplatte (30), die eine 
durch deren Massenmittelpunkt (78) verlaufende Symmetrie- 
achse (72) aufweist, auf welcher eine Lagerstelle (76) 
der Schleifplatte (30) angeordnet ist- 
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11. Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Ansprtiche^ 
dadtir^i'* gekennzelchnet;, dass das Geh^use (12) elnen E- 
lektroanschluss (56) zum AnschlieBen eines Ladegerats 
(88) aufweist. 

12, Schleifmaschine nach Anspruch 11^ dadurch gekennzeichnet:, 

dass der Elektroanschluss (56) dazu geeignet ist, zumin- 
dest In einem Betriebsmodus eine Betriebsstromversorgung 
zu gewahrleisten - 

13. Schleifmaschinen-Halteeinheit, dadurrch gekennzeichnet:, 
dass ein Ladeanschluss (82) zvun Verbinden mit einem Lade- 
gerat (88) vorgeselien ist, der beim Einsetzen einer 
Schleifmaschine (10) aktivierbar ist. 

14, Schleifmaschinen-Halteeinheit nach Anspruch 13, dadnrch 
gekennzelchnet:, dass ein Aufnahmemittel (84) fiir Schleif- 
zubehor vorgesehen ist. 



15. Schleifmaschinen-GehSLuse zum Einhausen zumindest eines 

Motors (14), eines Schleif antriebs (16) fur eine Schleif- 
platte (30) sowie einer Elektronikeinheit (18) , mit einer 
Grundflache (4 6) zum Verbinden mit einer Schleifplatte 
(30) , deren Langserstreckung (24) mindestens so groB ist 
25 wie eine Gehauseerstreckung (26) senkrecht zur Grundfla- 

che (46), gekennzeichnet durch eine Aufnahme fur eine Ak- 
. kumulatoreinheit (28) . 



30 
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16. Schleifmaschinen-Gehause nach Anspruch 15,. gekennzeichnet 
dLurch eine geteilte Ktinststof f schale mit einem ersteii und 
einem zweiten Gehauseteil (40, 42) , in der Mittel zum 
Einlegen des Motors (14) und/oder der Elektronikeinheit 
(18) und/oder der Akkixmulatoreinheit (28) und/oder eines 
Getriebes (50, 52) und/oder eines Schleif antriebs (16) 
fiar die Schleif platte (30) vorgesehen sind. 
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Fig. 4 
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Fig. 5a 



Fig. 5b 
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Fig. 5cl 
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Fig. 6b 
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Fig. 7b 
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